
具身智能机器人技术专业
让机器人“看懂、想清、干好”——培养新一代具身智能机器人现场工程师

台州科技职业学院 · 智能制造学院

一、专业定位：不是“会开机器人”，而是“会造有感知的机器人”

具身智能，是人工智能从“虚拟世界”走向“物理世界”的关键一跃。不同于只

能按预设轨迹重复动作的传统工业机器人，具身智能机器人能够通过视觉、力觉、触

觉等多模态感知理解环境，自主决策并精准执行，真正实现“看得懂、想得清、干得

好”。

本专业正是围绕这一产业变革而设，隶属智能制造学院，面向普通高考招生。专

业立足台州这一“中国制造重镇”的雄厚装备制造与智能装备产业基础，紧扣具身智

能机器人“感知—决策—执行”的技术闭环，培养的不是单纯的操作员，而是既懂机

器人本体、又懂 AI 算法、还能落地到真实产线的复合型现场工程师。



二、培养目标

本专业培养德技并修、全面发展，掌握具身智能机器人机械本体、电气控制、感

知算法与系统集成等理论和技能，具备精益求精的工匠精神、较强的工程实践能力与

可持续发展能力，面向具身智能机器人应用技术员职业群，能够从事机器人系统装配

调试、操作运维、视觉检测、数据采集、运动控制与集成应用等工作的高素质技术技

能人才。

三、核心能力：以“能力图谱”倒逼培养，让每一门课都指向真实岗

位

专业以“岗位能力图谱”为牵引，把产业岗位的真实要求拆解为“岗位专业能

力—终身学习能力—沟通协作能力—思辨创新能力—责任担当能力—数字化能力”六

大能力领域，再逐层细化到“可教、可考、可测”的能力点，实现“岗位要什么、课

程教什么、考核考什么”三者对齐。学生毕业时应具备四大硬核能力：



• 系统集成与调试能力：能完成机器人本体装配、关节间隙与传动精度调整、电气

系统设计与接线、伺服与控制系统联调；

• 操作与运维能力：能编写机器人运动程序，完成与工装夹具、上下料设备的协同

操作，监控运行状态并进行预防性维护与故障诊断；

• 感知与视觉能力：能完成相机、镜头选型与标定，使用机器视觉软件编写检测程

序，采集、标注训练数据并协助完成 AI 模型训练与部署；

• 数字化与创新素养：能运用大模型工具与机器人操作系统开展自主学习和跨领域

知识迁移，具备爱岗敬业、精益求精的职业精神。

四、课程体系：机械、电气、软件、AI 四线并进

专业课程体系遵循“先基础后综合、先单项后集成”的能力递进逻辑，构建“公

共基础课—专业基础课—专业核心课—实习实训—专业选修课”的完整链条，机械、

电气、软件、AI 四条主线并行推进、逐层融合。

专业基础课

专业导论、具身机器人认知与操作入门、工程制图与 SolidWorks 建模、机器人

驱动与传动技术、Python 机器人编程技术、ROS2 智能机器人开发实践。

专业核心课

机器人运动机构及仿真技术、具身机器人装配与调试技术、人工智能视觉应用技

术、机器人自主导航与路径规划、具身机器人数据采集技术、人工智能机器人工业应

用技术、具身智能机器人二次开发技术。

实践实训环节

军事训练、具身机器人数据采集技术实训、具身智能机器人二次开发技术实训、

认识实习、岗位实习、岗位实习（毕业实习）、毕业设计（论文）等，依托校内具身



智能机器人实训中心、虚拟仿真实训室及校外合作企业实训基地开展。

专业选修课

机器人电机制造与装调、电机控制器设计调试与维护、PyTorch 计算机视觉实

战、边缘 AI 部署技术、AI 智能体搭建与应用、具身机器人灵巧手装调与运维、可编

程控制器技术、多模态大模型与机器人交互应用等。

专业全面推行 OBE（成果导向教育）理念，每门课程明确“结课应能做什么”的可观

测能力目标，形成“课程—能力指标点—毕业要求”的达成度追踪闭环，让培养质量

看得见、可追溯。

五、产教融合：与杰克科技共建，把课堂搬进真实产线

专业与杰克科技股份有限公司等区域龙头企业深度合作，实行校企双主体协同育

人。企业深度参与课程开发与实训教学，将具身智能机器人领域的最新动态、典型应

用案例与真实职业场景融入课堂；来自企业、具有博士学历和高级工程师职称的产业

导师直接进课堂，与校内骨干教师共同承担具身智能模型、机器人数采等方向的教学

与实践指导，实现“教学场所与生产现场、学习任务与工作任务、学业评价与岗位标

准”三个对接。



六、实训条件：真实装备 + 虚拟仿真双支撑

校内建有具身智能机器人实训中心、虚拟仿真实训室，配备具身智能机器人等典

型智能装备与虚拟仿真教学平台，支持设备参观、操作体验、专业认知与综合实训；

校外 依托校企共建实训基地，为学生提供真实生产场景中的岗位认知与职业体验，实

现“在真实环境中看懂机器人、在虚拟平台中练熟技能”。

七、就业与发展

随着制造业智能化转型升级加速，具身智能机器人产业人才需求持续旺盛。本专

业毕业生主要面向工业机器人系统集成、智能装备制造、机器视觉检测、自动化运维

等企业，从事具身智能机器人安装调试、操作运维、系统集成、技术支持等岗位，就

业前景广阔。学生也可通过专升本等途径继续深造，向机器人工程、人工智能、智能

装备等方向拓展发展空间。
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